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BEZPLATNE SZKOLENIE

W tym module dowiesz sie, w jaki sposdb robotyka ewoluowata od mechanizmow historycznych,
przez nowoczesng ere XX wieku, az po wspotczesne technologie.

Nauczysz sie rozréznia¢ roboty przemystowe od robotdéw ustugowych, dowiesz sie, z czego sie

sktadajg i jak sg programowane. Odkryjesz réwniez rézne zastosowania robotyki i zalety, jakie
oferuje ona we wdrazaniu tych rozwigzan.

Na koniec postaramy sie zmotywowac cie do zastanowienia sie nad wptywem automatyzacji i
robotyki na nasze spoteczenstwo.
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ZROZUMIENIE ROBOTYKI
| AUTOMATYZAC)I

Robotyka to interdyscyplinarna dziedzina obejmujgca projektowanie, budowe, obstuge i zastosowanie
robotéw do wykonywania zadan autonomicznie lub z pomocg cztowieka.
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HISTORIA ROBOTYKI

SPRZET DO ROBOTYKI

Komponenty robotéw: Obejmuje ramiona robota, sitowniki
i efektory koncowe.

Ramiona robota: Sktadajg sie z podstawy, ogniw i
przegubow (obrotowych, pryzmatycznych, sferycznych).
Sitowniki: Obejmujg serwomotory, silniki krokowe i sitowniki
liniowe.

Efektory koncowe: Takie jak chwytaki, kubki prézniowe,

palniki spawalnicze i specjalistyczne narzedzia.
Rodzaje robotéw przemystowych: Sklasyfikowane wedtug

struktury mechanicznej (roboty szeregowe, SCARA, delta e MATLAB e Oparty na modelu

i kartezjanskie).

PRZYPADKI UZYCIA | SYMULACJE AUTOMATY,ZACJA
Zastosowania robotyki obejmuja | SPOLECZENSTWO
produkcje, logistyke, opieke zdrowotng,
rolnictwo,  budownictwo, eksploracje
kosmosu, obrone, handel detaliczny,
edukacje oraz poszukiwania i
ratownictwo. Moze byc rowniez
wykorzystywana do testowania i walidacji
systeméw robotycznych bez fizycznego
sprzetu, takiego jak czujniki, planowanie
ruchu, HRI i symulacje Srodowiskowe.

Praca
Urbanizacja
Mobilnosé
Opieka
zdrowotna
Interakcje
spoteczne

¢~ =y Universidad

%Cﬁg () Isabel | AWSEIUniversitg RAS=KO 08 Prios




